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CLASSE 4^ A LICEO SCIENTIFICO 28 ottobre 2025  120 minuti – 100% – Matematica 

«La matematica è uno strumento di conoscenza più potente   Trasformazioni geometriche 

di ogni altro tramandatoci dall'opera umana» (René Descartes)   

 

COGNOME __________________________________ NOME _________________________________ 

1. Determina la retta parallela all’asse � rispetto a cui sono simmetriche le due parabole di equazioni � � 4� � �� 

e � � �� � 4� � 6. Verifica quindi che i loro vertici sono simmetrici rispetto a tale retta. _____ / 4 

 

2. Determina per quali valori di 	 il simmetrico del punto 
�	; 	
 rispetto a � ��
� , �

�� dista 2√5 dall’origine del sistema 

di riferimento. _____ / 5 
 

3. Individua una trasformazione geometrica che trasformi la parabola di equazione � � �� � 2� � 1 in quella di 

equazione � � �� � 1. _____ / 6 

 

4. Determina il centro di simmetria della curva di equazione � � �� � 3��. _____ / 7 

 

5. Considera la retta � di equazione � � � � 1 � 0 e la retta � di equazione 2� � � � � � 1 � 0. Determina � 

in modo che la simmetrica di � rispetto a � passi per l’origine. _____ / 7 

 

6. Discuti il seguente sistema parametrico misto: _____ / 11 

� � � ��� � 4� � 3	� � � � 2 � 0      �3 � � � 0             
 

7. Scrivi il sistema parametrico risolvente del seguente problema, dopo aver rappresentato la situazione e studiato i 

casi limite. _____ / 14 

Data la parabola � � ��� �  � � 2� � 2 di vertice !�1; �1
, dette O e B le sue intersezioni con l’asse �, 

determina sull’arco "!#$  un punto P tale che:  
 	 �%&&&& � �'&&&&& � 3                �	 ∈ ℝ
 

essendo �%&&&& e �'&&&&& rispettivamente le distanze di P dagli assi � e �. 

 

 

 
 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

� � 0 �0; 10
 *10;  16
 *16;  22
 *22;  30
 *+,;  +-
 *34;  40
 *40;  46
 *46; 54
 � � 54 
 

  BUON LAVORO!!! 


